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Ⅰ. 서 론

현대 전장 환경은 급속도로 변화하고 있다. 전통적

인 재래식 위협과 더불어 사이버 공격, 전자전, 정밀

타격 능력 등 다양한 형태의 위협이 공존하는 복잡한

양상을 띠고 있다. 이러한 환경에서 군수 지원의 중요

성은 더욱 부각되고 있으며, 특히 적의 위협에 대응할

수 있는 강인하고 유연한 군수 체계의 필요성이 증대

되고 있다[1].

전통적인 중앙집중식 군수 지원 체계는 효율성과 통
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현대 전장 환경에 대응하는 분산형 드론 군수 지원 전략 개발

Development of Distributed Drone Logistics Support Strategy for 
Modern Battlefield Environments
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요 약 본 연구는 현대 전장 환경의 급격한 변화와 복잡성 증대에 대응하기 위한 분산형 드론 군수 지원 전략의 개발

을 목적으로 한다. 기존의 중앙집중식 군수 체계가 가진 취약점과 한계를 분석하고, 이를 극복할 수 있는 새로운 패

러다임으로서 드론 기술을 활용한 분산형 군수 지원 모델을 제시한다. 본 연구에서는 분산 네트워크 기반의 드론 군

수 지원 모델 설계, 동적 경로 설정 및 임무 재할당 알고리즘 개발, 은닉 및 기만 기술을 적용한 운용 전략 등을 포

함하는 종합적인 접근 방식을 제안한다. 또한, 시뮬레이션을 통한 전략의 효과성 검증 방법과 실제 구현을 위한 기술

적, 인적 요구사항을 제시한다. 본 연구의 결과는 미래 전장에서의 군수 지원 체계의 생존성과 효율성을 크게 향상시

킬 것으로 기대되며, 나아가 민간 물류 분야에도 적용 가능한 혁신적 모델을 제시할 것이다.

주요어 : 분산형 군수 지원, 드론 물류 시스템, 동적 경로 설정, 군수 체계 생존성, 적응형 군수 네트워크

Abstract This study aims to develop a distributed drone logistics support strategy to address the rapid changes 
and increasing complexity of modern battlefield environments. By analyzing the vulnerabilities and limitations of 
existing centralized logistics systems, this research proposes a new paradigm of distributed logistics support 
utilizing drone technology. The study presents a comprehensive approach, including the design of a distributed 
network-based drone logistics support model, development of dynamic route planning and mission reassignment 
algorithms, and operational strategies incorporating concealment and deception techniques. Furthermore, it 
proposes methods for verifying the effectiveness of the strategy through simulation and outlines the technical 
and human resource requirements for practical implementation. The results of this study are expected to 
significantly enhance the survivability and efficiency of logistics support systems in future battlefields and 
provide an innovative model applicable to civilian logistics sectors.

Key words : Distributed Logistics Support, Drone-based Supply Chain, Dynamic Route Planning, Logistics 
System Survivability, Adaptive Military Supply Network
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제력 측면에서 장점을 가지고 있으나, 단일 실패점

(Single Point of Failure)으로 인한 취약성이 존재한다.

적의 정밀 타격이나 사이버 공격으로 인해 중앙 통제

시스템이 마비될 경우, 전체 군수 지원 체계가 붕괴될

위험이 있다[2]. 이러한 문제를 해결하기 위해 분산형

군수 지원 체계에 대한 관심이 높아지고 있으며, 특히

드론 기술의 발전과 함께 이를 군수 지원에 활용하는

방안이 주목받고 있다.

드론 기술은 최근 급속도로 발전하여 다양한 분야에

서 활용되고 있다. 군사 분야에서도 정찰, 감시, 타격

등 다양한 용도로 드론이 사용되고 있으며, 군수 지원

영역에서의 활용 가능성도 크게 주목받고 있다[3]. 드

론을 활용한 분산형 군수 지원 체계는 기존 체계의 한

계를 극복하고 적 위협에 대한 대응 능력을 향상시킬

수 있는 혁신적인 방안으로 평가받고 있다.

드론의 군사적 활용 분야는 정찰, 감시, 타격 등 전

통적인 활용 분야와 함께 군수 지원이 주요 활용 분야

로 부각되고 있다. 특히 군수 지원 분야에서의 드론 활

용은 기존의 군수 체계를 보완하고 혁신할 수 있는 잠

재력을 가지고 있다.

분산형 드론 군수 지원 전략은 여러 가지 장점을 제

공한다. 첫째, 중앙 통제 시스템에 대한 의존도를 줄임

으로써 전체 시스템의 생존성을 높일 수 있다. 둘째,

유연하고 신속한 대응이 가능하여 급변하는 전장 상황

에 효과적으로 대처할 수 있다. 셋째, 소규모 분산 저

장소와 드론을 활용한 신속한 물자 이동으로 적의 타

격에 대한 취약성을 감소시킬 수 있다[4].

그림 1. 분산형 드론 군수 지원 체계 개념도
Figure 1. Conceptual diagram of a distributed drone logistics
support system

그러나 이러한 전략을 효과적으로 구현하기 위해서

는 여러 가지 기술적, 운용적 과제들을 해결해야 한다.

드론의 비행 거리와 적재 용량의 한계, 악천후 시 운용

의 어려움, 적의 전자전 및 사이버 공격에 대한 취약성

등이 주요한 도전 과제로 지적되고 있다[5]. 또한, 다수

의 드론을 효과적으로 통제하고 조정하기 위한 시스템

과 알고리즘의 개발도 필요하다.

본 연구의 주요 목적은 적 위협에 효과적으로 대응

할 수 있는 분산형 드론 군수 지원 전략을 개발하는 것

이다. 구체적으로는 다음과 같은 세부 목표를 가진다:

현대전에서의 군수 지원 체계에 대한 위협 요인을

분석하고, 기존 중앙집중식 체계의 한계점을 식별한다.

드론 기술을 활용한 분산형 군수 지원 체계의 구조

와 운용 방안을 설계한다.

적의 다양한 위협에 대응할 수 있는 생존성 높은 드

론 운용 전략을 개발한다.

분산형 드론 군수 지원 체계의 효과성을 검증하기

위한 시뮬레이션 모델을 구축하고 분석한다.

제안된 전략의 실제 적용을 위한 기술적, 운용적, 제

도적 요구사항을 도출한다.

본 연구의 범위는 육군의 전술적 수준의 군수 지원

에 초점을 맞추고 있으며, 주로 소형 및 중형 드론을

활용한 군수 물자 수송과 분배에 관한 전략을 다룬다.

또한, 평시 훈련 상황부터 전시 작전 환경까지 다양한

시나리오를 고려하여 연구를 진행한다.

본 연구는 군수 지원 체계의 혁신을 통해 전투력 발

휘의 기반을 강화하고, 미래 전장에서의 생존성과 작전

지속성을 향상시키는 데 기여할 것으로 기대된다. 더불

어, 본 연구의 결과는 민간 분야의 물류 시스템 혁신에

도 적용될 수 있는 시사점을 제공할 것이다.

Ⅱ. 군수용 드론 현황

1. 현대전에서의 군수 지원의 중요성

현대전에서 군수 지원의 중요성은 더욱 증대되고 있

다. 첨단 무기체계의 도입, 작전 영역의 확대, 그리고

전장 환경의 복잡성 증가로 인해 효율적이고 신속한

군수 지원의 필요성이 크게 부각되고 있다. 특히, 네트

워크 중심전(Network Centric Warfare)의 개념이 확산

됨에 따라 실시간 정보 공유와 신속한 의사결정을 지원

할 수 있는 첨단 군수 체계의 구축이 요구되고 있다[6].
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군수 지원은 전투력 발휘의 근간이 되는 요소로, 작

전의 성패를 좌우하는 핵심 요인이다. 역사적으로 많은

전쟁에서 군수 지원의 실패가 전략적 패배로 이어진

사례를 볼 수 있다. 예를 들어, 제2차 세계대전 당시 독

일군의 모스크바 진격 실패는 군수 지원선의 과도한

신장으로 인한 보급 문제가 주요 원인 중 하나였다[7]

드론 기술은 최근 급속도로 발전하여 다양한 군사적

용도로 활용되고 있다. 초기에는 주로 정찰과 감시 용

도로 사용되었으나, 최근에는 타격, 전자전, 통신 중계,

그리고 군수 지원 등 다양한 분야로 그 활용 범위가 확

대되고 있다[8].

특히 군수 지원 분야에서의 드론 활용은 기존 군수

체계의 한계를 극복할 수 있는 혁신적인 방안으로 주

목받고 있다. 드론을 이용한 군수 물자 수송은 기존의

지상 운송 수단이 접근하기 어려운 지역에 대한 신속

한 보급을 가능하게 하며, 적의 위협에 노출될 위험성

도 낮출 수 있다[9]

분산형 군수 체계는 중앙집중식 체계의 한계를 극복

하기 위해 제안된 개념으로, 여러 개의 소규모 저장소

와 유연한 운송 수단을 활용하여 군수 지원의 생존성

과 효율성을 높이는 것을 목표로 한다[10]. 이 체계의

주요 특징은 다음과 같다:

위험 분산: 여러 개의 소규모 저장소를 운용함으로

써 적의 타격에 의한 피해를 최소화한다.

유연성: 상황 변화에 따라 신속하게 군수 지원 경로

를 변경할 수 있다.

생존성: 일부 저장소나 운송 수단이 무력화되더라도

전체 체계의 기능을 유지할 수 있다.

효율성: 최적화된 알고리즘을 통해 자원의 효율적

배분이 가능하다.

2. 적 위협에 대한 군수 체계의 취약성 분석

현대전에서 군수 체계는 다양한 위협에 노출되어 있

다. 정밀 타격 무기의 발달로 인해 대규모 군수 시설은

적의 우선적인 타격 대상이 되고 있으며, 사이버 공격

이나 전자전을 통한 군수 정보 시스템 교란도 심각한

위협이 되고 있다[11]. 특히 네트워크 중심전 환경에서

는 정보 시스템에 대한 의존도가 높아짐에 따라 사이

버 공격에 대한 취약성이 더욱 증가하고 있다.

전통적인 중앙집중식 군수 체계는 이러한 위협에 특

히 취약한 것으로 분석되고 있다. 중앙 통제 시스템이

나 대규모 저장소가 무력화될 경우, 전체 군수 지원 체

계가 마비될 수 있기 때문이다[12]. 따라서 이러한 취

약성을 극복하기 위한 새로운 접근 방식이 필요한 상

황이다.

군수 체계에 대한 주요 위협 요인들에는 정밀 타

격, 사이버 공격, 전자전, 첩보 활동 등이 있다. 이러한

위협에 대응하기 위해 분산형 군수 체계와 드론 기술

의 결합이 주목받고 있다. 드론을 활용한 분산형 군수

지원 전략은 아래 그림과 같은 이점을 제공할 수 있다.

그림 2. 드론 기반 분산형 군수의 장점
Figure 2. Advantages of drone-based distributed logistics

이러한 장점들은 현대전의 복잡한 위협 환경에서 군

수 지원의 생존성과 효율성을 크게 향상시킬 수 있다.

그러나 이러한 전략을 효과적으로 구현하기 위해서

는 여러 가지 기술적, 운용적 과제들을 해결해야 한다.

드론의 비행 거리와 적재 용량의 한계, 악천후 시 운용

의 어려움, 적의 전자전 및 대공 위협에 대한 취약성

등이 주요한 도전 과제로 지적되고 있다[14]. 또한, 다

수의 드론을 효과적으로 통제하고 조정하기 위한 시스

템과 알고리즘의 개발도 필요하다.

Ⅲ. 현 군수 지원 체계의 문제점 및

한계

1. 중앙집중식 군수 체계의 취약점

현재 대부분의 군에서 운용 중인 중앙집중식 군수

체계는 효율성과 통제력 측면에서 장점을 가지고 있으

나, 현대전의 복잡한 위협 환경에서 여러 가지 취약점

을 노출하고 있다. 이러한 취약점들은 군수 지원의 안



Development of a Distributed Drone Logistics Support Strategy for Modern Battlefield Environments

- 212 -

정성과 신뢰성을 저해하는 요인으로 작용하고 있다

[15].

첫째, 중앙집중식 체계는 단일 실패점(Single Point

of Failure)의 위험성이 높다. 중앙 통제 시스템이나 주

요 저장소가 적의 공격으로 무력화될 경우, 전체 군수

지원 체계가 마비될 수 있다. 이는 전투력 유지에 심각

한 위협이 될 수 있다[16].

둘째, 대규모 군수 시설은 적의 정밀 타격 무기의

우선적인 표적이 될 수 있다. 현대전에서 정밀 유도 무

기의 발달로 인해 후방의 대규모 군수 시설도 더 이상

안전하지 않다. 이러한 시설의 파괴는 장기적인 작전

수행 능력을 크게 저하시킬 수 있다[17].

셋째, 중앙집중식 체계는 유연성이 부족하여 급변하

는 전장 상황에 신속하게 대응하기 어렵다. 물자의 재

배치나 공급 경로의 변경에 많은 시간과 노력이 소요

되며, 이는 전술적 유연성을 제한하는 요인이 된다[18].

그림 3. 중앙집중식 군수 체계의 주요 취약점
Figure 3. Major vulnerabilities of a centralized logistics system

2. 기존 군수 지원의 유연성 및 적응성 부족

현대전의 특성 중 하나는 전장 환경의 급속한 변화

와 불확실성이다. 이러한 환경에서 군수 지원 체계의

유연성과 적응성은 매우 중요하다. 그러나 기존의 군수

지원 체계는 이러한 요구사항을 충족시키기에 부족한

점이 많다[19].

첫째, 대규모 물자의 이동과 재배치에 상당한 시간

이 소요된다. 이는 전술적 상황의 변화에 신속하게 대

응하기 어렵게 만든다. 특히 적의 기동이 빠른 현대전

에서 이러한 대응 지연은 심각한 문제가 될 수 있다

[20].

둘째, 기존 체계는 예측 불가능한 상황에 대한 대비

가 부족하다. 사전에 계획된 시나리오에 따라 운영되는

경향이 있어, 예상치 못한 상황 발생 시 적절한 대응이

어려울 수 있다[21].

셋째, 물자의 종류와 양에 대한 유연한 조정이 어렵

다. 전장 상황에 따라 필요한 물자의 종류와 양이 급격

히 변할 수 있으나, 기존 체계에서는 이러한 변화에 신

속하게 대응하기 어렵다[22].

그림 4. 군수 지원 체계의 대응 시간 비교 (Conceptual)
Figure 4. Comparison of response times in logistics support
systems (Conceptual)

3. 적 위협에 대한 대응 능력 평가

현대전에서 군수 지원 체계는 다양한 위협에 노출되

어 있다. 특히 정밀 타격 무기, 사이버 공격, 전자전 등

새로운 형태의 위협에 대한 대응 능력이 중요해지고

있다. 그러나 기존의 군수 지원 체계는 이러한 위협에

효과적으로 대응하기에 한계가 있다[23].

첫째, 대규모 군수 시설은 적의 정밀 타격 무기에

취약하다. 이러한 시설들은 쉽게 탐지되고 표적화될 수

있으며, 한 번의 타격으로도 심각한 피해를 입을 수 있

다[24].

둘째, 중앙집중식 정보 시스템은 사이버 공격에 취

약하다. 시스템이 해킹되거나 마비될 경우, 전체 군수

지원 체계가 영향을 받을 수 있다[25].

셋째, 전자전에 대한 대비가 부족하다. GPS 교란이

나 통신 방해 등의 전자전 위협은 군수 지원의 정확성

과 적시성을 크게 저하시킬 수 있다[26].

이러한 문제점들을 해결하기 위해서는 분산형 구조,

중복성 확보, 사이버 보안 강화, 전자전 대응 능력 향

상 등 다각도的인 접근이 필요하다. 특히 드론을 활용

한 분산형 군수 지원 체계는 이러한 문제점들을 상당

부분 해결할 수 있는 대안으로 주목받고 있다.
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Ⅳ. 분산형 드론 군수 지원 전략 개발

1. 분산 네트워크 기반의 드론 군수 지원 모델 설계

현대전의 복잡성과 불확실성에 효과적으로 대응하

기 위해, 분산 네트워크 기반의 드론 군수 지원 모델을

설계하는 것이 필요하다. 이 모델은 중앙집중식 체계의

한계를 극복하고, 유연성과 생존성을 크게 향상시킬 수

있다[27].

본 모델의 핵심은 다수의 소규모 물류 거점과 드론

을 활용한 유연한 물자 이동 네트워크를 구축하는 것

이다. 각 물류 거점은 독립적으로 운영되면서도 전체

네트워크와 유기적으로 연결되어, 상황 변화에 신속하

게 대응할 수 있는 구조를 갖는다[28].

그림 5. 분산형 드론 군수 지원 네트워크 구조
Figure 5. Network structure of a distributed drone logistics
support system

2. 동적 경로 설정 및 임무 재할당 알고리즘 개발

분산형 드론 군수 지원 체계의 효과적인 운용을 위

해서는 동적 경로 설정 및 임무 재할당 알고리즘의 개

발이 필수적이다. 이 알고리즘은 실시간으로 변화하는

전장 상황과 군수 수요를 반영하여 최적의 물자 이동

경로를 설정하고, 필요시 드론의 임무를 신속하게 재조

정할 수 있어야 한다[30].

알고리즘의 주요 고려사항은 다음과 같다:

실시간 상황 인식: 전장 상황, 기상 조건, 적 위협

등을 실시간으로 모니터링하고 분석한다.

우선순위 설정: 물자의 중요도와 긴급성을 고려하

여 이동 우선순위를 결정한다.

경로 최적화: 거리, 시간, 위험도 등을 종합적으로

고려하여 최적의 이동 경로를 산출한다.

임무 재할당: 상황 변화에 따라 드론의 임무를 유연

하게 재조정한다.

자원 효율성: 드론의 배터리 수명, 적재 용량 등을

고려하여 자원을 효율적으로 활용한다[31].

그림 6. 동적 경로 설정 알고리즘 흐름도
Figure 6. Flow chart for dynamic path planning algorithm

이러한 알고리즘은 지속적인 피드백 루프를 통해 계

속해서 상황을 모니터링하고 경로를 최적화한다. 이를

통해 변화하는 전장 환경에 신속하게 대응할 수 있다

[32].

3. 은닉 및 기만 기술을 적용한 드론 군수 작전 전략

MZ 세대는 공정하고 투명한 보상 체계를 중요하게

여긴다[22]. 군 조직의 특성상 급여 체계를 완전히 변

경하기는 어렵지만, 성과에 기반한 인센티브 제도를 도

입하거나 비금전적 보상을 강화하는 등의 방법을 고려

할 수 있다.

첫째, 성과 기반 보상 체계를 도입해야 한다. 개인과

팀의 성과를 객관적으로 평가하고, 이를 보상에 반영하

는 시스템을 구축할 수 있다. 예를 들어, 미국 국방부

는 'New Beginnings' 프로그램을 통해 민간 직원들에

대한 성과 기반 평가 및 보상 체계를 도입했다[23].

둘째, 비금전적 보상을 강화해야 한다. MZ 세대는

금전적 보상 외에도 일-생활 균형, 자기 개발 기회, 의

미 있는 업무 등을 중요하게 여긴다. 따라서 유연한 근

무 제도, 교육 기회 제공, 특별 휴가 등의 비금전적 보

상을 확대할 필요가 있다.

셋째, 투명하고 공정한 평가 시스템을 구축해야 한

다. MZ 세대는 평가 과정과 결과에 대한 명확한 설명
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을 요구한다. 따라서 평가 기준을 명확히 하고, 정기적

인 피드백을 제공하며, 평가 결과에 대한 이의 제기 절

차를 마련하는 등의 노력이 필요하다.

4. 신속 대응 및 복구 체계 구축 방안

적의 공격이나 시스템 장애 발생 시 신속하게 대응

하고 복구할 수 있는 체계를 구축하는 것이 중요하다.

이는 전체 군수 지원 체계의 resilience를 높이고, 지속

적인 작전 수행을 가능하게 하며[35], 신속 대응 및 복

구 체계의 주요 구성 요소는 다음과 같다.

실시간 모니터링 시스템: 네트워크의 상태를 지속

적으로 감시하고 이상 징후를 즉시 탐지한다.

자동화된 대응 프로토콜: 특정 유형의 공격이나 장

애에 대해 사전 정의된 대응 절차를 자동으로 실행한

다.

백업 시스템: 주요 시스템의 기능을 즉시 대체할 수

있는 백업 체계를 구축한다.

분산 저장소: 중요 데이터와 자원을 여러 위치에 분

산 저장하여 일부 손실 시에도 전체 기능을 유지할 수

있도록 한다.

신속 대응팀: 전문성을 갖춘 인력으로 구성된 대응

팀을 운영하여 복잡한 문제에 신속하게 대처한다[36].

이러한 체계를 통해 적의 공격이나 예기치 못한 장

애 상황에서도 군수 지원의 연속성을 유지할 수 있다.

Ⅴ. 시뮬레이션 및 실증 분석

1. 시뮬레이션 개념 설정

분산형 드론 군수 지원 전략의 효과성을 검증하기

위해서는 정교한 시뮬레이션 모델의 개발이 필수적이

다. 이 시뮬레이션은 실제 전장 환경을 최대한 현실적

으로 모사하면서도, 다양한 변수와 시나리오를 테스트

할 수 있는 유연성을 갖추어야 하며[32], 시뮬레이션

모델의 주요 구성 요소는 다음과 같다.

지형 및 환경 모델: 다양한 지형과 기후 조건을 반

영할 수 있는 3D 환경 모델

드론 성능 모델: 비행 속도, 적재 용량, 배터리 수명

등 드론의 물리적 특성을 반영

위협 모델: 적의 대공 방어 시스템, 전자전 능력 등

을 시뮬레이션

물류 수요 모델: 전투 상황에 따른 동적인 물자 수

요 변화를 모사

의사결정 알고리즘: 4장에서 개발한 동적 경로 설

정 및 임무 재할당 알고리즘 구현

이러한 요소들을 종합적으로 고려하여 시뮬레이션

모델을 구축함으로써, 다양한 상황에서의 분산형 드론

군수 지원 전략의 성능을 평가할 수 있다.

그림 7. 시뮬레이션 모델 구성 요소
Figure 7. Components of a simulation model

2. 시나리오 설계

분산형 드론 군수 지원 전략의 성능을 다각도로 평

가하기 위해서는 다양한 시나리오의 설계가 필요하다.

이러한 시나리오들은 실제 작전 환경에서 발생할 수

있는 다양한 상황을 반영해야 하며, 전략의 강점과 약

점을 명확히 드러낼 수 있도록 구성되어야 한다[36].

주요 시나리오 유형은 다음과 같이 설계할 수 있다:

정상 작전 상황: 일반적인 전투 환경에서의 군수 지

원 수행

고강도 전투 상황: 급격한 물자 수요 증가와 높은

위협 수준 하에서의 운용

적 후방 침투 작전: 은밀성과 생존성이 중요시되는

장거리 군수 지원

재난 구호 작전: 자연재해 등으로 인한 비정형 환경

에서의 물자 지원

사이버 공격 대응: GPS 재밍, 통신 교란 등 사이버

위협 하에서의 운용

극한 기후 조건: 폭우, 강풍 등 극단적 기상 조건에

서의 임무 수행 이러한 다양한 시나리오를 통해 분산

형 드론 군수 지원 전략의 성능을 종합적으로 평가하

고, 개선이 필요한 부분을 식별할 수 있다[37].

Ⅵ. 결론 및 함의
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1. 필요 기술 및 인프라 구축 계획

분산형 드론 군수 지원 전략을 효과적으로 구현하기

위해서는 다양한 첨단 기술과 인프라의 구축이 필요하

다. 이는 단순히 드론 기술의 도입만을 의미하는 것이 아

니라, 전체 군수 체계의 혁신을 포함하는 광범위한 변화

를 수반한다[39]. 우선, 드론 기술 측면에서는 장거리 비

행이 가능하고 충분한 적재 용량을 갖춘 군수용 드론의

개발이 필요하다. 또한, 악천후와 전자전 환경에서도

안정적으로 운용될 수 있는 내구성과 생존성이 요구된

다. 이를 위해 첨단 소재 기술, 고효율 배터리 기술, 정

밀 항법 시스템 등의 개발이 선행되어야 한다[40].

다음으로, 분산된 물류 거점들을 효과적으로 연결하

고 통제할 수 있는 네트워크 인프라의 구축이 중요하

다. 이는 실시간 데이터 공유와 의사결정을 가능케 하

는 고속, 고신뢰성의 통신 시스템을 포함한다. 특히, 적

의 전자전 공격에도 견딜 수 있는 강인한 통신 체계가

요구된다[41]. 마지막으로, 전체 시스템을 통합적으로

관리하고 최적화할 수 있는 인공지능 기반의 의사결정

지원 시스템이 필요하다. 이 시스템은 실시간으로 변화

하는 전장 상황을 분석하고, 최적의 물자 배분과 드론

운용 계획을 수립할 수 있어야 한다[42].

2. 운용 인력 교육 및 훈련 프로그램 개발

분산형 드론 군수 지원 체계의 성공적인 구현을 위

해서는 이를 운용할 수 있는 전문 인력의 양성이 필수

적이다. 이는 단순히 드론 조종 기술을 넘어서, 전체

시스템을 이해하고 효과적으로 관리할 수 있는 종합적

인 역량을 갖춘 인력을 의미한다[43].

교육 및 훈련 프로그램은 크게 세 가지 영역으로 구

성될 수 있다. 첫째, 드론 운용 기술 교육이다. 이는 드

론의 조종, 정비, 그리고 비상 상황 대처 능력을 포함

한다. 둘째, 네트워크 및 시스템 관리 교육이다. 분산형

시스템의 특성을 이해하고, 전체 네트워크를 효과적으

로 관리할 수 있는 능력을 배양한다. 셋째, 전술적 운

용 능력 교육이다. 변화하는 전장 상황에서 드론 군수

지원 체계를 최적으로 활용할 수 있는 전술적 사고력

을 기른다[44].

이러한 교육은 이론적 학습과 실제 시뮬레이션, 그

리고 실전과 유사한 환경에서의 훈련을 통해 체계적으

로 이루어져야 한다. 특히, 가상현실(VR)과 증강현실

(AR) 기술을 활용한 몰입형 훈련 프로그램의 개발이

효과적일 수 있다[45].

그림 8. 운용 인력 교육 및 훈련 프로그램 구조
Figure 8. Structure of operational personnel education and
training program

3. 운용 인력 교육 및 훈련 프로그램 개발

분산형 드론 군수 지원 체계의 도입은 복잡하고 광

범위한 변화를 수반하므로, 단계적이고 체계적인 구현

전략이 필요하다. 이는 기술적 준비도, 조직의 수용 능

력, 그리고 예산 등을 고려한 현실적인 접근이 요구된

다[47]. 1단계는 '기반 구축 단계'로, 핵심 기술의 개발

과 시범 운용을 중심으로 한다. 이 단계에서는 군수용

드론의 개발, 기본적인 네트워크 인프라 구축, 그리고

핵심 운용 인력의 양성이 이루어진다. 또한, 소규모 시

범 사업을 통해 개념의 실현 가능성을 검증한다[48].

2단계는 '확장 단계'로, 시스템의 규모를 확대하고

실전 운용 능력을 개발한다. 더 많은 물류 거점을 네트

워크에 포함시키고, 다양한 유형의 드론을 도입하여 운

용의 다각화를 추진한다. 이 단계에서는 실전에 가까운

환경에서의 대규모 훈련을 통해 시스템의 안정성과 효

과성을 검증한다.

3단계는 '완전 구현 단계'로, 전군 차원의 도입과 기

존 체계와의 통합을 목표로 한다. 모든 관련 부대와 시

설에 새로운 체계를 도입하고, 기존의 군수 지원 체계

와의 원활한 연동을 실현한다. 또한, 지속적인 성능 개

선과 최적화를 위한 체계를 구축한다.

그림 9. 단계적 구현 전략
Figure 9. Phased implementation strategy
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이러한 단계적 접근을 통해 시스템의 안정성을 확보

하고, 조직의 적응을 용이하게 하며, 예산의 효율적 사

용을 도모할 수 있다. 각 단계마다 철저한 평가와 피드

백을 통해 다음 단계로의 이행을 결정하며, 필요시 전

략을 유연하게 조정해 나가는 것이 중요하다.
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