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프레임 번호

좌
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영상획득

모듈

차연산

모듈

윤곽선 추출

모듈

중심 추정

모듈

이미지

라이브러리

영상신호

프레임 그래버

움직임 발생

모듈

사이클 분리프레임

인식 모듈

사이클 시간

계산 모듈

동작 표현 모듈

사이클 분리 모듈

사전지식

활용모듈

초당 프레임수

잡음제거 임계값

사이클분리 타이머

임계값
•분석방향 설정
•분석구간 설정
• Max, Min 설정

사용자

영상획득

모듈

차연산

모듈

윤곽선 추출

모듈

중심 추정

모듈

이미지

라이브러리

영상신호

프레임 그래버

움직임 발생

모듈

사이클 분리프레임

인식 모듈

사이클 시간

계산 모듈

동작 표현 모듈

사이클 분리 모듈

사전지식

활용모듈

초당 프레임수

잡음제거 임계값

사이클분리 타이머

임계값
•분석방향 설정
•분석구간 설정
• Max, Min 설정

사용자



Frame Timer=0

새로운이미지를 얻어
센터를추정한다

센터의위치≤Maximum •최대값을 바꾼다
•Frame Timer=0

Frame Timer 1증가

Frame Timer==T 임계값

•스택에 저장
•Maximum=0

프레임의 끝인가?

프레임스택

사이클타임 계산

No

No

No
Yes

Yes

Yes

Frame Timer=0

새로운이미지를 얻어
센터를추정한다

센터의위치≤Maximum •최대값을 바꾼다
•Frame Timer=0

Frame Timer 1증가

Frame Timer==T 임계값

•스택에 저장
•Maximum=0

프레임의 끝인가?

프레임스택

사이클타임 계산

No

No

No
Yes

Yes

Yes



Max_Frame_Timer=0
(Min_Frame_Timer=0)

Max_Pass_Tag=0
(Min_Pass_Tag=0)

새로운 이미지를 얻어

센터를 추정한다

센터의 위치≤Maximum
(센터의 위치≥Minimum)  

•최대값 (최소값 )을 바꾼다
• Max_Frame_Timer=0
( Min_Frame_Timer=0)

Max_Frame_Timer++
(Min_Frame_Timer++ )

Max_Frame_Timer==T 임계값

(Max_Frame_Timer==T 임계값 )

•스택에 저장
•Maximum=0
(Minimum=0)

• Min_Pass_Tag=0
(Min_Pass_Tag=0)

프레임의 끝인가 ?

사이클 타임 계산

No

No

No

Yes

Yes

Yes

• Max_Pass_Tag=1
( Min_Pass_Tag=1)

No

Maximum(Minimum)
통과여부를 나타내는 Tag

Min_Pass_Tag==1
(Max_Pass_Tag==1 )

Yes

프레임 스택

Max_Frame_Timer=0
(Min_Frame_Timer=0)

Max_Pass_Tag=0
(Min_Pass_Tag=0)

새로운 이미지를 얻어

센터를 추정한다

센터의 위치≤Maximum
(센터의 위치≥Minimum)  

•최대값 (최소값 )을 바꾼다
• Max_Frame_Timer=0
( Min_Frame_Timer=0)

Max_Frame_Timer++
(Min_Frame_Timer++ )

Max_Frame_Timer==T 임계값

(Max_Frame_Timer==T 임계값 )

•스택에 저장
•Maximum=0
(Minimum=0)

• Min_Pass_Tag=0
(Min_Pass_Tag=0)

프레임의 끝인가 ?

사이클 타임 계산

No

No

No

Yes

Yes

Yes

• Max_Pass_Tag=1
( Min_Pass_Tag=1)

No

Maximum(Minimum)
통과여부를 나타내는 Tag

Min_Pass_Tag==1
(Max_Pass_Tag==1 )

Yes

프레임 스택
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카메라범위이탈이
일어난구간
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카메라범위이탈이
일어난구간

Pixel_Counter=0
Escape_Timer=0

새로운 이미지를 얻어
의미 있는 픽셀의
개수를 센다

Pixel_Counter > T Pixel

Escape_Timer=0

No

Yes

사이클 분리 연산
(계속 )Escape_Timer > T Escape

No(일시 멈춤 )

Escape_Timer++

Pixel_Counter=0
Escape_Timer=0

새로운 이미지를 얻어
의미 있는 픽셀의
개수를 센다

Pixel_Counter > T Pixel

Escape_Timer=0

No

Yes

사이클 분리 연산
(계속 )Escape_Timer > T Escape

No(일시 멈춤 )

Escape_Timer++
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