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I. Introduction

급격한 산업발전 및 융합의 시대라 일컬어지는 제4차 산업혁명 

시대가 도래 하면서 과거 오랫동안 큰 변화가 없던 해운 산업에도 

신기술 도입과 인공지능이라는 새로운 바람이 불어오고 있으며, 국제

사회에서도 이에 대한 준비가 한창이다. 첨단 정보통신기술인 인공지

능, 사물인터넷, 빅데이터를 기반으로 새로운 경제 · 사회 전반에 

융합되어 기술변화와 혁신을 요구하고 있다. 항공 · 자동차 · 정보통신 

분야의 기술 변화가 해운 · 조선에서도 기술 혁신의 물결을 야기하면서, 

최근 유럽 국가를 중심으로 선박의 자동화, 친환경, 디지털화, 위성통신 

등이 연계된 자율운항선박이 대두되고 있다. 자율운항선박은 4차 

산업혁명 기술과의 융합을 기반으로 해상에서의 안전과 물류의 효율화

를 위해 등장하게 되었다. 자율운항선박은 기존 선원의 역할을 인공지

능이라는 시스템에 의해 대체함으로써 인간의 실수를 줄여 사고도 

방지하고 운용을 효율적으로 함으로써 비용도 절감할 수 있다.

본 연구는 세계 조선업의 1위를 유지하고 있는 중국의 자율운항선박 

기술 개발 현황을 살펴보고, 국제해사기구를 기반으로 한 자율운항시

스템 등과 같은 신기술 승인제도에 관해 연구하고자 한다. 이 연구는 

우리나라의 자율운항선박 기술 개발 및 신기술 관련 제도 도입방안에 

시사점을 주고자 한다.

II. 중국 자율운항선박 기술개발 현황 

중국은 2021년 첫 무인 화물선 건조를 목표로 세계 무인선 경쟁에 

뛰어들었다. 중국은 2017년 6월 말 중국선급(China Classification 

Society)과 HNA그룹을 중심으로 무인화물선 개발 얼라이언스

(Unmanned Cargo Ship Development Alliance)를 만들고 향후 

세계 무인화물선 건조의 중심지가 된다는 야심찬 계획을 밝혔다. 

무인화물선 개발 얼라이언스는 2021년 10월 첫 무인화물선을 건조하

겠다는 계획 하에 무인선의 상업화 기술뿐만 아니라 규제 기준의 

개발, 환경평가, 증명 및 검사 서비스 등을 제공하고 미국선급, 

DNV-GL 선급, 선박 연구 개발기관 및 마린엔지니어링 연구단체, 

● 요   약 ●  

본 논문에서는 중국의 자율운항선박 기술개발 현황 및 신기술 관련 승인제도에 관한 연구하고자 한다. 제4차 

산업혁명에 따라 해운산업에서도 자율운항선박이 등장하게 되었고, 현재 많은 국가들이 치열하고 기술개발에 

열을 올리고 있다. 우리나라 역시 자율운항선박 기술개발을 위해 노력하고 있으며, 이와 더불어 자율운항선박 

상용화를 위한 규제특례 및 승인제도를 도입하고자 한다. 자율운항선박은 현존선과 다른 선박 구조적 특성 

및 시스템상의 특성을 가지고 있으며, 국제해사기구의 기준을 기반으로 주요 해양국가들은 자율운항선박의 

실증운전 및 상용화를 위하여 자율운항선박 및 기자재 인증제도를 채택하고 있다. 본 논문은 중국의 자율운항선

박 기술개발 현황 및 자율운항시스템등과 같은 신기술 승인제도를 연구하여 시사점을 얻고자 한다. 

키워드: 자율운항선박(Maritime Autonomous Surface Ship), 

국제해사기구(International Maritime Organisation), 선급협회(Classification Societies), 

형식승인제도(Type Approval System)
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상해마린디젤엔진, 후동 중화조선 등이 참여하여 선박의 통합자율결

정, 자율운항, 상황인식, 원격조종 등을 연구하는 등 자율운항선박 

개발에 집중하고 있다. 

특히, “중국제조 2025” 정책에서 스마트 선박을 선정하여 선내‧외 

데이터 기반 스마트 기술, 생애 전주기 솔루션, 지능형 장비관리 

및 제어 등을 요소 기술로 지정하였다. I -Dolphin 프로젝트는 

38,800DWT 벌크선을 2016년 9월에 착공하였으며, 이 프로젝트는 

지능형 관리 및 제어시스템, 독립적인 분석‧평가 및 예측 기술개발을 

목표로 하였다. 또한, 2020년 5월 20일 중국은 칭다오(Qingdao) 

조선소에서 자국 내 첫 자율 운항 컨테이너 선박인 Zhi Fei 호의 

건조를 알리는 강재 절단식(Steel Cutting Ceremony)을 개최하였다.

Fig. 1. Zhi Fei

III. 자율운항시스템 관련 신기술 승인제도 검토

주요 해양국가들은 자율운항선박의 실증운전 및 상용화를 위하여 

자율운항선박 및 기자재 인증제도를 채택하고 있다. 특히, 국제해사기

구의 MSC.1/Circ.1455, “Guidelines for the approval of 

alternatives and equivalents as provided for in various IMO 

instruments”를 바탕으로 노르웨이, 영국은 독자적인 자율운항시스템

에 관한 국내규범을 가지고 있다. 이러한 세계적 추세를 기반으로 

현재 중국의 자율운항선박의 신기술 승인제도에 관한 검토하고자 

한다. 

IV. 결론

전 세계의 모든 국가들은 이러한 자율운항선박에 대한 기술을 

선점하기 위하여 적극적으로 기술혁신 투자를 통한 표준화에 열을 

올리고 있는 실정이다. 정보의 공유화, 빅 데이터 및 디지털화를 

바탕으로 선박의 데이터가 실시간 공유할 수 있게 됨으로써 그동안 

논란이 되어왔던 자율운항선박의 개발은 현실적인 문제로 다가오고 

있으며 해운 · 조선 산업의 새로운 패러다임 전환이 불가피한 시점이다. 

중국도 2015년 발표한 '중국제조 2025 계획'에 따라 자율운항선박 

개발에 상당한 노력을 기울이고 있다. 이와 더불어, 국제해사기구의 

자율운항선박의 규제 개선작업에도 적극적으로 참여하고 있다. 중국

은 해운국가이며, 조선강국으로 우리에게 주는 시사점이 크다. 중국의 

현재 자율운항선박 기술 개발 현황 및 신기술 관련 승인제도의 연구는 

향후 우리나라 자율운항선박 기술개발 및 관련 제도 도입에 도움을 

줄 것이다. 
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