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[서론] 

최근 기존 농작물 생산 기술에 4차 산업 기술을 접목한 스마트 팜 운용에 대한 수요가 빠르게 증가하고 있다. 

[재료 및 방법] 

본 연구에서는 스마트 팜 운용에 있어서 중요한 작물 생육 관리 자동화와 관련된 기술 현황을 분석하고, 핵심 기술인 이미지 

프로세싱 시스템을 소개하고자 한다. 특히, 작물 생육 영상처리에 가장 많이 활용되는 합성곱신경망(Convolution Neural 

Network)을 이용하여 이미지 프로세싱 시스템을 제안하고, 스마트 팜에 적용되어 농작물의 잠재적 수확량 예측을 시행하는 

방법에 대해 논의할 것이다. 

[결과 및 고찰] 

제안된 합성곱신경망(Convolution Neural Network) 기반의 이미지 프로세싱 시스템을 활용하여 농작물을 인식하고, 이와 관

련된 생육주기를 분석할 수 있었다. 추가로 해당 작물의 잠재적 수확량을 효과적으로 예측하였으며, 이는 농가의 작물 생산 

계획 설계에 및 소득증대에 기여할 것이다.  
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