
개요 및 연구목1. 

근 상  변화  해 확한 상 측  해 해양

 상 측   고 식  또는 등표 측  등 

해양 상 측 비  개발  루어 지고 다 하지만 . 

 해양 상 측 비  경우 고 형  치 에  

측만 가능하여 측  사  상 는 고 상, 

측 료  바탕  계산 어 지  문에 확도가 상

 어지게 다.

 해결하  해 고  측  사 에  획들  

한 동형 해양 측 비  개발  었 본 과, 

에 는  해양 측  표  하는 가발  가능한 

동식 해양 측 드  개발 연  수행하 다.

해양드  태양  에너지원  운 간 해, 

양 측   운항하게 다 라  간 운  . 

해 는 체 항  화 하는 체 형태가 어야 하

해양 측  해  안  확보해야 한다, .

카타마란형 체   체 에 비해 넓  갑판

 가  태양  패널  량  화 할 수 , 

체 사 즈에 비해 수  아 체 항  화 

할 수 어 카타마란형 해양드  체 계하 다.

연구방법2. 

본 연 는 해양드   산 하여 태양  량

 계산하  바탕  화  체 사 즈 , 

하 고 배수량 체 항  고 하여 체 형 계  수, , 

행하 다.
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결과 및 고찰3. 

체 형 변수   체 항  화하  한 

형 계  아래  그림과 같  하 다.

결 론4. 

동해  통한 에   계산하 준 , 

도 에  약   발생하 진  효2kts 13.88N , 

 고 하   약  운  가능함  확 하12W

다.
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진흥원  지원  받아 수행  연 독립 원시스  (

한 실시간 역 해양 측  드  개발/ (180mile/week) )”

동식 해양 측 드  체 형 계
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