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Ⅰ. 서  론

자동차 등록 대수가 국토교통부의 자료 따르면 
2006년에는 약 1500만대였으나 지금은 약 2100만 
이상으로 증가함을 알 수 있다 [1]. 또한 2013년
도 통계에 따르면 주택과 아파트의 호수를 합친 
수보다 주차장 면수가 적었었고 지금도 각 지역
별로 주차난이 문제시 되고 있다 [2]. 한국 경제
상황이 좋아지면서 각 가구별 차량이 1대가 넘어
가는 시대에서 차량 대 주차 공간 비율이 점차 
작아지고 있고 따라서 주차난은 심각할 수밖에 
없는 실태이다 [3]. 

현재 거주자 우선 주차구역에 대한 불법주차 
관리는 순찰을 통한 불법주차 확인이나 신고를 
받아 불법주차 차량을 견인해 가는 경우가 대부
분이다. 즉, 신고를 받지 않거나 순찰을 가지 않

는다면 불법 주차된 차량을 관리하기 힘들다는 
의미이다. 따라서 거주자 우선 주차제를 이용하는 
사람들에 대해 불법주차에 대한 관리가 제대로 
이루어지지 않아 불만이 존재한다. 

이를 해결하기 위한 방법 중 하나는 위치 감지 
시스템을 이용하는 것이다. 현재 위치 감지 시스
템 기술은 실제 우리 사회에도 많이 적용되어 있
으며  DTG(Digital Tacho Graph)의 경우 차량의 속
도, 위치, 방위각, 주행거리 등을 자동으로 기록
하는 전자 장치로 이 장치에 저장된 정보를 통신 
3사의 경우 각자의 통신망을 통해 교통안전관리
공단에 전송하는 차량 관제 시스템 서비스를  제
공한다. 또한 위의 시스템 등을 이용하여 차량 위
치를 이용하여 택배 차량들의 현재 위치와 앞으
로의 위치 등을 알 수 있는 서비스 또한 제공한
다[4].
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위와 같이 위치 정보를 이용한 서비스와 관련
한 내용의 연구들이 계속 진행 중이며 이에 대한 
실증으로 아두이노와 GPS를 활용하는 방법이 언
급되는 추세이다[5,6,7].

본 논문은 Ⅱ. 본론에서 아두이노와 Temboo 
platform을 이용하여 차량 위치 감지 시스템을 설
계하여 해당 시스템과 가공 정보를 어떻게 활용
할 수 있는지를 제시하고 Ⅲ. 결론에선 본 논문에
서 제안한 시스템에 대한 결과와 그 활용 방안에 
대해 언급하는 것으로 구성된다. 

Ⅱ. 본  론

본 논문에서는 아두이노 UNO보드를 이용하여 
Wi-Fi shield와 GPS shield를 보드와 결합하여 차량 
위치 감지 시스템을 구현하는 것을 목적으로 한
다. UNO 보드를 사용한 이유는 현재 가장 많이 
사용되는 보드 중 하나이므로 사용자 접근성 및 
예를 보여 설계하기에 부족함이 없었기 때문이다. 
또한 아두이노에서는 정보를 다양하게 처리하는 
것이 목적이 아니기 때문에 많은 기능이 필요치 
않기 때문이다[8]. 

위치 감지 시스템의 구성은 다음과 같다.
아두이노는 단독으로 Wi-Fi가 불가능 하기 때문

에 아래 그림 1에서 중간 부분에 해당하는 Wi-Fi 
shield를 결합하여 아두이노 보드와 google 
spreadsheet간의 통신이 가능하도록 하였고 상단
에는 GPS shield를 결합하여 GPS값을 주기적으로 
받아올 수 있도록 설계하였다.

아두이노를 통한 시스템 설계 시에는 구성요소
에 따른 쉴드 결합 이외에도 안정적인 운영을 위
한 전력 공급 등을 주의해야 한다.

그림 1. 위치 감지 시스템 구성

그림 2. GPS Protocol 확인 코드

그림 2에서 사용된 GPS shield는 NMEA0183규격
을 사용하며 $GPGGA는 시간, 위도, 경도 등의 데
이터를 표현하게 된다[9]. $GPGGA와 읽어온 값이 
일치하면 시간부터 차례대로 읽기 시작하는 코드
이다.

그림 3. 데이터 변환 코드

GPS는 위성을 이용하여 위치, 속도 및 시간측
정의 서비스를 제공하는 시스템이다. GPS는 세 
개 이상의 위성으로 송신된 신호를 통해 송신된 
시간과 수신된 시간의 차이를 이용하여 위성간의 
거리를 계산하고 삼변측량법을 이용하여 위치를 
계산하게 된다. 송신된 신호에는 위성의 위치에 
대한 정보가 담겨져 있다[10].

GPS 데이터의 경우 문자로 값을 받아 오게 되
고 그 문자를 숫자로 변환하기 위해서는 0의 아
스키 코드 값인 0x30만큼 빼주어 데이터를 변환
시킨다[11]. 또한 GPS는 항상 값을 받아올 수 없
다. 만약 초기 값과 같은 값을 가진다면 즉, 위성 
신호를 제대로 수신하지 못했다면 데이터 변환도 
하지 않고 결과도 Cloud 서버에 올리지 않는다. 
초기 값의 경우에는 차량이 지나다닐 수 없는 태
평양 위 특정 한 곳의 위도와 경도로 지정하였다. 
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그림 4. Temboo platform을 이용하는 코드

여기서 사용된 Temboo platform의 경우 Cloud 
기반의 코드를 제공하는 platform이다[12,13]. 

Temboo의 google spreadsheet append row 기능
을 이용하여 위도와 경도 값, 각각의 방향을 
spreadsheet에 전송한다. 

이에 따른 시스템의 구조는 아래 그림 5와 같
다.

그림 5. 위치감지 시스템 구조

차량의 GPS값을 UNO보드에 연결된 GPS shield
를 통해 받아오고 값을 제대로 받아 왔다면 그 
값을 Wi-Fi shield를 통해 Wi-Fi에 연결된 UNO 보
드가 Temboo platform을 거쳐 Cloud service인 
google spreadsheet에 값을 올리는 구조이다. 

그림 6은 위 시스템을 이용한 결과이다.

그림 6. 위치 변화

GPS의 경우 고도의 값도 위성으로부터 받아오
지만 고도는 중요하지 않으므로 위도와 경도만을 
이용하였다. 위의 표에서는 위도와 경도의 값만 
이용하여 그래프로 나타내었지만 실제로는 위도
와 경도의 방향 역시 서버에 올라가며 그 정보는 
우리나라에서는 중요치 않겠지만 방향이 바뀌는 
나라에서는 중요하게 작용한다. 

   

Ⅲ. 결  론

본 논문에서는 아두이노를 이용한 위치감지 시
스템을 구현하였다. 구현된 위치 감지 시스템을 
통해 얻는 위치 정보는 LBS와 같은 다양한 분야
에서 이용될 수 있다. 

적용 분야 중 하나로 거주자 우선 주차제를 예
로 들 수 있다. 거주자 우선 주차제 이용 주민들
의 차량에 앞에서 설계한 아두이노와 같은 하드
웨어를 설치하여 차량 위치 정보를 서버에 저장
한 후 주차 구역에 장애물을 설치하여 서버에서 
거주자 차량의 주차구역 도착 여부를 파악하여 
장애물을 제어함으로써 주차 관리에 활용 될 수 
있다. 

다가올 IoT시대에는 차량의 위치정보를 위에서 
제시한 예시보다 더 넓은 폭의 활용이 가능할 것
으로 기대된다. 
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