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요  약

안개가 발생하였을 시 운전자는 시야가 확보되지 않아 운전에 어려움을 가지게 되고 이 경우 교

통사고의 발생 확률이 매우 높다. 이러한 사고를 줄이고 운전자의 안전을 확보하기위한 방안으로는 

운전자에게 현재의 상황을 인지하여 서비스를 제공하는 것이다. 본 논문에서는 안개가 발생할 경우 
사고를 방지하기 위해 차량 안전 시스템을 이용하여 적절한 경고 및 제어를 하는 시스템을 제안한

다. 제안하는 시스템은 차량외부에 설치된 습도, 조도 센서로부터 수집된 정보를 자동차 내부의 안개

검출 시스템 컨트롤러에서 조건을 확인한 후 영상장비를 이용하여 최종적으로 안개가 발생하여 운전
자의 시야가 확보되지 않을 경우 이벤트를 발생시키는 시스템이다. 

ABSTRACT

When the for occurred, the driver does not get the vision is has difficult on driving. In this case, the 

probability of occurrence of accidents are very high level. To reduce accidents, this system provide drivers 

with the safety of ensure to measures that a service inform current situation.  in this paper, the crash occur 

in fog to prevent accident using vehicle safety system to give a alarm and control. The proposed system is 

installed on the outside of the vehicle, humidity, and ambient light sensors inside the car from the 

information collected by the system controller for the detection of fog conditions using video equipment and 

then finally the fog occurs if you do not get the driver's field of events is causing the system.

키워드
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Ⅰ. 서  론

자동차는 사람이나 화물을 운송하는 주요 수단
으로 오늘날 사회생활을 하는데 있어 없어서는 

안 될 필수적인 생활도구이며, 전 세계적으로 그 

수요가 급속히 증가하고 있다.

자동차는 시간과 공간을 효율적으로 사용할 수 

있게 하는 등 많은 이익을 주는 반면, 교통사고 

및 교통체증에 의한 인적·물적·경제적 손실 등과 
같은 많은 사회적 문제들을 유발시키고 있다. 안

개가 발생하였을 시 운전자는 시야가 확보되지 

않아 운전에 어려움을 가지게 되고 이 경우 교통
사고의 발생 확률이 매우 높다[1]. 이러한 사고를 

줄이고 운전자의 안전을 확보하기 위한 방안으로

는 운전자에게 현재의 상황을 인지하여 서비스를 
제공하는 것이다. 본 논문에서는 안개가 발생할 

경우 사고를 방지하기 위해 운행 중인 자동차에 

장착된 상황인지 시스템을 이용하여 적절한 경고 
및 제어를 하는 시스템을 제안한다.

    

Ⅱ. 차량용 안전 시스템 설계
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차량용 안전 시스템은 차량외부에 설치된 습
도, 조도 센서로부터 수집된 정보를 자동차 내부

의 안개검출 시스템 컨트롤러에서 조건을 확인한 

후 영상장비를 이용하여 최종적으로 안개가 발생
하여 운전자의 시야가 확보되지 않을 경우 이벤

트를 발생시키는 시스템이다. 

그림 1. 차량용 안전 시스템

그림 2. 안개 검출을 위한 H/W 구성도

안개란 지표 부근의 수증기가 응결하여 나타나
는 기상현상으로 안개 속의 공기는 습하고 차갑

게 느껴지며, 상대습도는 100%에 가까운 특성을 

가진다[2]. 이러한 특성을 이용하여 습도센서에서 
상대습도가 100에 가까울 경우 카메라를 이용하

여 영상처리를 함으로서 운전자 시야확보에 대한 

상황인지를 하게 된다.

그림3은 본 논문에서 제안된 차량 안전 시스템

의 안개 검출 알고리즘이다. 조도센서와 습도센서

에서 수집된 데이터가 정의된 조건을 만족 시 카
메라가 동작되며, 최소 전력 소비를 위해 평상시

에는 카메라는 작동하지 않도록 구성되어 있다. 
습도센서에서 수집한 데이터 값이 컨트롤러에 정
의된 값을 넘지 않을 경우 습도 정보를 주기적으

로 수신 받는다. 습도센서에서 수집한 데이터가 

조건을 충족할 경우 영상처리를 위해 조도센서의 
데이터를 수집하여 영상장비를 가동시키고 영상

정보를 얻어와 현재 운전자의 시야에 대한 데이

터를 생성하게 된다.

그림 3. 안개 정보 검출을 위한 장비의 순서도

안개가 발생하여 이벤트가 발생하면 영상 처리
된 이미지에서 안개의 농도에 따라 운전자에게 

알람을 발생한다. 
Ⅲ. 실험 및 평가

본 논문에서 제시한 시스템을 평가 하기위해 

가상으로 습도 및 조도센서의 데이터를 생성한 
후 C#을 이용하여 안개가 발생하였을 때의 이미

지와 맑은 날의 이미지를 생성하여 이벤트를 발

생시키는 실험을 하였다[3].

시스템을 제안하기 위해 운전 중 발생한 안개

가 발생한 지역의 사진과 같은 장소에서 안개가 

없을 경우의 사진을 촬영하여 영상처리한 후 데
이터를 출력한 결과 그림 4-7의 데이터결과가 발

생하였다. 낮에 안개가 발생할 경우 인 그림 4와 

5를 비교하면 이미지의 밝기가 평상시보다 낮으
며 150의 값을 중심으로 분포하는 것을 알 수 있

었으며, 색상은 장소에 따라 변화하는 것을 알 수 

있었다. 밤에 주행할 때 촬영한 그림 6과 7을 비
교하면 색상은 낮과 마찬가지로 장소에 따라 변

화하는 것을 알 수 있었지만 밝기는 안개가 발생

하였을 경우 평상시보다 0값에 근접하는 것을 알 
수 있었다.

색상 밝기

그림 4. 낮, 주행 시

색상 밝기

그림 5. 안개 발생 한 낮 주행 시

색상 밝기

그림 6. 밤, 주행 시

색상 밝기

그림 7. 안개 발생 한 밤 주행 시

위에서 추출한 데이터를 이용하여 시뮬레이션
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을 하였다. 그 결과 그림 8과 같이 조도와 습도센
서의 데이터가 일치할 경우 영상정보의 데이터를 

추출하여 데이터가 일치할 경우에만 이벤트를 동

작시키는 것을 확인할 수 있었다.

그림 8. 습도센서의 데이터와 정의된 데이터

그림 9. 조도센서의 데이터와 정의된 데이터

그림 10. 야간 주행 시 발생한 이미지 데이터

그림 11. 주간 주행 시 발생한 이미지 데이터

그림 12. 이벤트의 발생

시뮬레이션 결과 매우 높은 신뢰성을 가지는 
것을 확인 할 수 있었으며, 차후 시스템을 개발하

여 실시간으로 영상정보를 추출하여 이벤트를 발

생시키는 실험이 필요하다. 

Ⅳ. 결  론

운전 중 안개가 발생할 경우 운전자는 시야가 
확보되지 않아 운전에 어려움을 가지게 되고 이 

경우 교통사고의 발생 확률이 매우 높은 문제점

을 가지고 있다. 본 논문에서는 이러한 문제점을 
해결하기 위해 운행 중인 자동차에 장착된 차량 

안전 시스템을 이용하여 안개가 발생할 경우 알

람을 발생시키는 시스템을 제안하였다. 제안하는 
시스템은 습도와 조도센서를 이용하여 환경 데이

터를 수집하고 임의의 장소에서 촬영 된 안개날

씨와 맑은 날의 이미지에서 추출된 밝기 데이터
를 이용하여 이벤트를 발생시킨다. 시뮬레이션 결

과 매우 높은 신뢰성을 가지는 것을 확인할 수 

있었으며, 향후 본 논문에서 제안한 차량 안전 시
스템을 개발하여 다양한 환경에서 실험을 해야 

할 것이다. 
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