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Bus P Q Bus P Q
735 0.85 04 07 0.0 0.0
710 6.0 0.0 724 -0.42 -0.21
736 0.42 0.21 722 -1.61 0.8
734 -0.42 -0.21 731 0.85 -04
737 ~14 -0.7 775 0.0 0.0
738 -1.26 -0.62 709 0.0 0.0
711 0.0 0.0 730 -0.85 -04
740 -0.85 -0.4 703 00 0.0
741 -042 -0.21 727 -0.42 -0.21
733 -0.85 -0.4 744 -0.42 -0.21
732 -0.42 -0.21 729 -0.42 -0.21
708 0.0 0.0 728 -1.26 -0.63
713 0.0 0.0 702 0.0 0.0
704 0.0 0.0 705 0.0 0.0
714 -0.38 -0.18 742 -0.93 -0.44
718 -0.85 -0.4 712 -0.85 -0.4
720 -0.85 -04 701 -6.3 -315
706 0.0 0.0 725 -042 -0.21

<E 1> Z =& B&9 pu @t

il r X il r X

701702 | 0.000200 | 0.000136 | 711|740 0.000042 | 0.000028
7021705 | 0.000083 | 0.000057 | 713|704 ! 0.000108 | 0.000074
702 {713 | 0.000075 | 0.000051 |714|718| 0.000108 | 0.000074
7021703 | 0.000275 | 0.000187 | 720|707 0.000192 | 0.000013
703|727 | 0.000050 | 0.000034 | 720|706 0.000125 | 0.000085
703|730 | 0.000125 | 0.000085 |727|744| 0.000058 | 0.000004
704|714 0.000017 | 0.000011 |730|708| 0.000042 | 0.000028
704|720 | 0.000167 | 0.000113 |733|734| 0.000117 | 0.000079
705|742 | 0.000067 | 0.000045 |734|737| 0.000133 | 0.000091
705|712 | 0.000050 | 0.000034 |734|710! 0.000108 | 0.000074
706 | 725 | 0.000058 | 0.000040 |737 738 0.000083 | 0.000057
7077241 0.000158 | 0.000108 | 7381711 ! 0.000083 | 0.000057
70717221 0.000025 | 0.000017 | 744|728 0.000042 | 0.000028
708 | 733 | 0.000067 | 0.000045 |744|729| 0.000058 | 0.000004
708 | 732 | 0.000067 | 0.000045 [775[709 | 0.000002 | 0.000001
709|731 0.000125 | 0.000085 |799|701| 0.000386 | 0.000262
709 708 | 0.000067 | 0.000045 | 725|722 0.000125 | 0.000085
710{735] 0.000042 | 0.000028 |718|706| 0.000108 | 0.000074
710|736 0.000267 | 0.000181 | 718|704 0.000386 | 0.000262
711741 | 0.000083 | 0.000057
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convergence range(log)

<29 3> 3 W9 o jteration S

A1 ¥4 2

Bus M g IV 9
701 1.01070 0.08726 1.01070 0.08726
702 1.01460 0.11944 1.01460 0.11944
705 1.01480 0.12120 1.01480 0.12120
712 1.01490 0.12170 1.01490 0.12170
742 1.01490 0.12189 1.01490 0.12189
703 1.01770 0.14428 1.01770 0.14428
727 1.01790 0.14554 1.01790 (.14554
744 1.01800 0.14263 1.01800 (.14263
729 1.01800 0.14205 1.01800 0.14205
728 1.01810 0.14312 1.01810 0.14312
730 1.01870 0.15240 1.01870 0.15240
709 1.01800 0.15455 1.01900 0.15455
775 1.01900 0.15455 1.01900 0.15455
731 1.01910 0.15577 1.01910 0.15577
708 1.01930 0.15744 1.01930 0.15744
732 1.01940 0.15770 1.01940 0.15771
733 1.01970 0.16006 1.01970 0.16016
734 1.02020 0.16360 1.02020 0.16384
710 1.02000 0.16205 1.02000 0.16223
736 1.01980 0.16096 1.01990 0.16109
735 1.01990 0.16167 1.02000 0.16183
737 1.02080 0.16916 1.02090 0.16962
738 1.02110 0.17148 1.02120 0.17202
711 1.02130 0.17267 1.02130 0.17327
740 1.02130 0.17306 1.02140 0.17367
741 1.02130 0.17303 1.02140 0.17364
713 1.01510 0.12311 1.01510 0.12311
704 1.01570 0.12854 1.01570 0.12870
714 1.01580 0.12885 1.01580 0.12903
718 1.01610 0.13093 1.01610 0.13117
720 1.01610 0.13280 1.01620 0.13309
706 1.01620 0.13180 1.01620 0.13207
725 1.01630 0.13182 1.01630 0.13209
707 1.01630 0.13076 1.01640 0.13099
722 1.01640 0.13128 1.01640 0.13153
724 1.01630 0.13128 1.01640 0.13152
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